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La gamma di motoruote qui riportata ha visto luce grazie alle sempre pii frequenti richieste della nostra clientela.
I veicoli a cui questo catalogo & stato dedicato sono per lo piit AGV ed LGV, carrelli frontali, laterali, bilaterali e
trilaterali di medio - grande portata (generalmente con operatore a bordo macchina).

Lo scopo & stato quello di soddisfare le esigenze, sempre pit specifiche, di un prodotto completo capace di
motorizzare veicoli per lo pil speciali; in tal senso Metalrota & in grado di offrire ampia flessibilita di prodotto e
soluzioni sempre vicine alle richieste del cliente.

La nostra produzione si concentra sul gruppo riduttore con una vasta gamma di capacita di carico e rapporti di
riduzione (i diametri ruota vanno da 200mm a 406mm) e sul motore elettrico con eccitazione parallela, separata,
serie, a magneti permanenti con tensioni da 12V a 80V. L’isolamento del motore & di classe F, inoltre il rotore &
trattato con vernici e resine epossidiche che ne aumentano la rigidita e la resistenza a temperature fino a 155°C. A
richiesta, possiamo fornire grado di protezione IP36.

I nostri prodotti sono costruiti in conformita alle norme CEl e alle vigenti norme europee.

ACCESSORI

- Freni_elettromagnetici: nel catalogo, sono illustrate motoruote con freno TELECO: freni LENZE sono

disponibili come optional.

- Protezioni termiche: generalmente vengono fornite termocoppie 110°C, fissate direttamente sul portaspazzole,
con cavo alloggiato nella zona dei morsetti del motore.

- Rilevatori di usura: trattasi di una spazzola con cavo supplementare per il rilevamento dell’usura della stessa, il
quale viene alloggiato nella zona dei morsetti del motore,

- Ventilazione Forzata sul motore trazione: nel caso si voglia “allungare” il servizio del motore elettrico per
cicli di lavoro su piil turni o con carichi gravosi.

- Microswitches di fine corsa: di varie categorie, quasi sempre disponibili sia sulla piastra di sterzo (in rotazione,
smontabili per manutenzione) che internamente al cuscinetto a 4 contatti (solidali al veicolo).

- Encoders: ampia & la disponibilita, push-pull (10-30Vdc) o Line Driver (5Vdc), da 10 a 5000ppr, generalmente
ad albero cavo, con soluzioni singole e doppie, direttamente sull”albero motore (trazione e sterzo), oppure fissati
sulla piastra di sterzo o all’interno del cuscinetto a 4 contatti per il sistema di rotazione.

- Dinamo Tachimetriche: standard o con magneti a “terre rare”, generalmente fornite con 7.5V-1000rpm oppure
10V-1000rpm.

Nel catalogo sono riportati i dati dei motori di uso pit comune, ma a richiesta possiamo realizeare motori
con caratteristiche diverse in potenza, tensione e numero di giri.

Per inviarci una richiesta di costruzione di un motore con caratteristiche non standard, compilare nel
modo pin completo possibile il modulo posto al fondo del presente catalogo,
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Range of drive wheels here showed was born because of the frequent enquiries we received from our customers,
This catalogue mainly refers to vehicles such as AGV and LGV, front, side, two and three-side loading warehouse
trucks of middle - big capacity (generally with man on board).

The purpose is to satisfy demands, alwavs more detailed, of a complete product which has to motorize mainly
special vehicles; in this direction Metalrota is able ro offer a great product flexibility and solutions always strict
to the customer requirements.

Our production focuses on gearbox + wheel units with a large range of capacities and gear ratios (from 200mm
up to 406mm tyre diameter) and on the electric motors with shunt, sep-ex, series wounds and with permanent
magnets, voltages from 12V up to 8OV, Class F motor insulation is achieved by class H insulated wire, in
conjunction with rotor winding impregnation by epoxy paints and resins. This guarantees high strength and
reliability up to 135°C winding temperature. On request, motors can be supplied with enclosures up to IP36,

Our products are manufactured complying with IEC and European standards.

OPTIONALS
- E/IM brakes: the catalogue shows drive wheels with TELECO brakes; optional LENZE brakes are available.

- Thenmal protections: generally, we can supply 110°C thermo switches, dirvectly fixed on the brush holder, with
wire output on terminals housing.

- Detectable wear system: it (5 a brush with additional wire o detect the wear of itself; wire output being on
terminals housing.

- Forced fan on traction motor: may it be needed, it possible to get a longer traction motor duty service for
heavy duties or for more than one shifi per day.

- End limit switches: of different classes, often available on both steering plate (turning, easy to be dismantled)
and inside the slewing bearing (integral with the vehicle structure).

- Encoders: the availability is large, push-pull (10-30Vdc) or Line Driver (3Vdc), from 10 up to 5000ppr, usually
with end shafi, with single or double solutions, directly on motors shafi (both traction and steering), otherwise
assembled on steering plate or inside the slewing bearing for the steering system.

- Tucho-generators: standard or with “rare magnets”, usually supplied with 7.5V-1000rpm or 10V-1000rpumt.
On the catalogue you can find the standard production of our D.C. motors; on request we can make motors

with different performances in power, voltage and rpm.
For your particular request please fill in the form on the bottom of this catalogue with more details as possible.
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Motori con eccitazione in serie = series wound motors
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Motori con eccitazione parallela / separata = shunt / sep-ex wound motors
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MR220FRS

DATI TECNICIL/ PERFORMANCE FEATURES

SOOW, 24V, 400W, 48V,
3000rpm, PM 2800rpm, PM
(magneti permanenti) | (magneti permanenti)
Rapporto di riduzione motoruota .
Pl quol i 27 27
Drive wheel gear ratio
Capacita massima di traino
pacta Massii ke 5 956
Max vehicle weight
Carico massimo ammesso sulla ruota
ke 700 700
Max wheel load £
Coppia alla ruota
Oppta all Nm L3 37
Wheel torque
Corrente assorbita
- ) ) A 30 10
Current adsorbed
"elociti in pis .
\r'l.](lli] 1in piano m/min 77 71
Vehicle speed on flat
Freno e/m con coppia frenante
] I coppi: ‘ Nm 5 5
e/m brake torgue
Diametro ruota in polinretano
Al mm 220 220
Polvurethan tvre diameter
Potenza motore sterzo .
. , W 45 45
Steering motor power
Velociti motore sterzo
) . rpm L4LOO L4000
Steering motor speed
Rapporto di riduzione sistema di sterzo .
PP - i L2 L2
Steering svstem ratio
Velocita di sterzata )
. . “fsec 60 &0
Steering speed
Peso
o ke 39 39
Weight &

N.B.: “Capacita massima di traino”, “Coppia alla ruota™, “Corrente assorbita” e “velocita in
piano” sono sempre riferite alla potenza di targa del motore. Per avere informazioni pin
dettagliate contattare lo staff Metalrota,

NOTE: “Max vehicle weight”, “Wheel torque”, “Current adsorbed” and “Vehicle speed on flat”
always refer to the labelled power of the motor. To have detailed information please contact
Metalrota’s staff.
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MOTORUOTE STERZANTI
STEERING DRIVE WHEELS

MR240FRS

DATI TECNICI/ PERFORMANCE FEATURES

TO0W, 24V,
2500rpm, PM
(magneti permanenti)

S00W, 24V,
3000rpm, PM
{magneti permanenti)

T50W, 24V,
3000rpm, sep-ex
(eccitazione separata)

Rapporto di riduzione motoruota

. . i 32 26 32
Drrive wheel gear ratio ‘ c ‘
Capacita massima di traino

pacitd : kg 1954 945 7Lk
Max vehicle weight =
Carico massimo ammesso sulla ruota

- ) ) ! kg 1000 1000 1000
Max wheel load
Coppia alla ruota

oppia at ¢ Nm 86 4l 76
Wheel torque
Corrente assorhita
A
Current adsorbed 36 30 Lo
Velocita in piano .
LlocHa I prano - m/min 6l 90.5 7L
Vehicle speed on flat
Freno e¢/m con coppia frenante
: Pl ‘ Nm 10 10 10
e/m brake torque
Diametro ruota in poliuretano
_ X! ) mm 250 250 250
Palvurethan tvre diameter
Potenza motore sterzo ]
: . W 85 835 85
Steering motor power
Velociti motore sterzo
o rpm 4000 4000 4000
Steering motor speed
Rapporto di riduzione sistema di sterzo .
~app : i L42 L2 L42
Steering svstem ratio
Velocita di sterzata i
S o °fsec 54 5L 5L
Steering speed
Peso
.. k S0 50 50
Weight g

DISPONIBILE A RICHIESTA - AVAILABLE ON REQUEST

Rapp. di riduzione 19.5:1 - Ruota D.260x80, 260x100 — Ruota in gomma (Carico ammesso 630kg)
Gear Ratio 19.5:1 — Wheel D.260x80, 260x 100 — Rubber tyre (Max load 630kg)

N.B.: “Capacita massima di traino”, “Coppia alla ruota”, “Corrente assorbita” e “velocita in
piano™ sono sempre riferite alla potenza di targa del motore. Per avere informazioni pin dettagliate

contattare lo staff Metalrota,

NOTE: “Max vehicle weight ", “Wheel torque”,
refer to the labelled power of the mator. To have detailed information please contact Metalrota’s staff.

“Current adsorbed™ and “Vehicle speed on flat” always
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MR250FRS

DATI TECNICI/ PERFORMANCE FEATURES

S00W, 24V, B00W, 48V, 1200W, 24V,
3000rpm, PM 2800rpm, PM | 2500rpm, sep-ex
(magneti permanenti) | (magneti permanenti)| (eccitazione separata)
Rapporto di riduzione motoruota .
Pl 101 ‘ i 32 26 32
Drive wheel gear ratio
Capacita massima di traino
. ; ko
Max vehicle weight £ 186 1620 3489
Carico massimo ammesso sulla ruota
o ) ) kg 1000 1000 1000
Max wheel load
Coppia alla ruota
UPPH ‘ Nm 8l 71 153
Wheel torque
Corrente assorbita
AL -
Current adsorbed Lz 25 70
Velocita in piano .
clocitain prano - m/min 73.5 8L.5 59
Vehicle speed on flat
Freno ¢/m con coppia frenante
M PP Nm 10 10 10
e/m brake torque
Jiametro ruota i iureta
Diametro ruo vin poliuretano mm 250 250 550
Polvurethan tvre diameter
Potenza motore sterzo ]
. . W a5 a5 85
.SI{_’{_’I'HI g motor ;J(JI-I'L’I'
Velocita motore sterzo
Lo rpm 4000 4000 4000
Steering motor speed
Rapporto di riduzione sistema di sterzo] .
PP 1 ¢ i LL2 LL? LL2
.SI{_’{_’I'HI @ svstem ratio
Velocita di sterzata
L “/sec 54 A 54
Steering speed
Peso
o ke 5l 5l 51
Weighr £

DISPONIBILE A RICHIESTA - AVAILABLE ON REQUEST

Rapp. di riduzione 19.5:1 — Ruota D.260x80, 260x100 — Ruota in gomma ( Carico ammesso 650kg)
Gear Ratio 19.5:1 — Wheel D.260x80, 260x100 — Rubber tyre (Max load 650kg)

N.B.: “Capacita massima di traino”, “Coppia alla ruota”, “Corrente assorbita” e “velocita in
piano™ sono sempre riferite alla potenza di targa del motore. Per avere informazioni pin
dettagliate contattare lo staff Metalrota.

NOTE: “Max vehicle weight”, “Wheel torque”, “Current adsorbed” and “Vehicle speed on flat”
always refer to the labelled power of the motor. Te have detailed information please contact
Metralrota’s staff.
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MR270FRS

DATI TECNICI/ PERFORMANCE FEATURES

1000W, 48V, 1000W, 48V, 1500W, 24V,
180rpm, PM | 2500rpm, PM | 2000rpm, sep-ex
(magneti permanenti) | (magneti permanenti) | (eccitazione separata)
Rapporto di riduzione motoruota .
‘l]U (1] - {]"I. 0LoOTuO i 3L o3 3L
Drive wheel gear ratio
Capacita massima di traino
paciia Massim: kg 3200 1857 3200
Max vehicle weight =
Carico massimo ammesso sulla ruota
I ‘ kg 1300 1300 1300
Max wheel load =
Coppia alla ruota
oppra afle Nm 180 88 2Ll
Wheel torque
Corrente assorbita
,{} [} C ASs0 H Al. 25 2‘:0- EO
Current adsorbed
Velocita in piano .
. I . m/min L5 92.4 50
Vehicle speed on flat
Freno e/m con coppia frenante
enao e [&1] oppi ante Nm 20 20 20
e/m brake torque
Diametro ruota in poliuretano
ruotain mm 270 270 270
Polvurethan tvre diameter
Yotenza tore ster; .
Potenza motore sterzo W 400 400 400
Steering motor power
Velocith motore sterzo
Steeri . rpm 2800 2800 1600
teering motor speed
Rapporto di riduzione sistema di sterzo .
PP ! i 8L 8L 184
Steering system ratio
Velocita di sterzata )
o °lsec gl 9l 52
Steering speed
Peso
. k 85 85 85
Weight £

N.B.: “Capacita massima di traino”, “Coppia alla ruota™, “Corrente assorbita™ e “velocita in
piano” sono sempre riferite alla potenza di targa del motore. Per avere informazioni pin
dettagliate contattare lo staff Metalrota,

NOTE: “Max vehicle weight”, “Wheel torque”, “Current adsorbed” and “Vehicle speed on flar”
always refer to the labelled power of the motor. To have detailed information please contact
Metalrota’s staff.
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MR260/320FMS

DATI TECNICI/ PERFORMANCE FEATURES

J000W, 48V, 3500W, 48V, J000W, 36V,
2000rpm, sep-ex | 2000rpm, shunt | 2350rpm, PM
(eccitazione separata))leccitazione parallela)|{magneti permanenti)
a rto di riduzione toruota .
R: pporto di rid rione motoruot: ; 30 30 30
Drive wheel gear ratio
Capacita massima di traino
Apactial Massime kg 7666 8943 652L
Max vehicle weight
Carico massimo ammesso sulla ruota
o o ‘ kg 2000 2000 2000
Max wheel load
; ia alla ruot:
C oppi: alla ruota Nm 430 50| 366
Wheel torgue
Corrente assorhita
- ) ) A 80 90 105
Current adsorbed
Velocita in piano .
o . n/min
Vehicle speed on flat i 67 67 78.5
Freno e/m con coppia frenante
PpI: Nm 40 L0 40
e/m brake torque
Yiametro ruota i iureta
Diame 10.1 ota in 1]11[1 retano mm 320 320 320
Polvurethan tyre diameter
Yotenza tore sterz .
l.” enza motore sterzo W 500 500 500
Steering motor power
Velocith motore sterzo
o rpm 2800 2800 2800
Steering motor speed
a 'to di riduzione sistema di sterz :
l.{‘ pporto di rid ...{]l{]-[ll. sistema di sterzo ; 052 282 2g2
Steering svstem ratio
"elocita di sterzats ]
\.l]”t‘] di sterzata . 60 60 60
Steering speed
Peso -
Weight kg 172 172 172

DISPONIBILE A RICHIESTA - AVAILABLE ON REQUEST

Ruota D.300, 350, 406mm con spessori da 100 a 140mm. Motori da 800W a 3500W,
Wheel D.300, 350, 406mm with thickness from 100 to 140mm. Motors from S00W to 3500W.

NOTA: “Capacita massima di traino

LE BT

. “Coppia alla ruota”™, “Corrente assorbita™ e “velocita in

piano” sono sempre riferite alla potenza di targa del motore. Per avere informazioni piu
dettagliate contattare lo staff Metalrota,

NOTICE: “Max vehicle weight”, “Wheel torque”, “Current adsorbed” and “Vehicle speed on flat”
alwavs refer to the labelled power of the motor. Te have detailed information please conract
Metalrota’s staff.
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MOTORUOTE STERZANTI
STEERING DRIVE WHEELS

MR350FMS

DATI TECNICI/ PERFORMANCE FEATURES

3500W, 48V,
2000rpm, shunt
(eccitazione parallela)

J000W, 48V,
4000rpm, shunt

{eccitazione parallela)

JS00W, 80V,
2200rpm, sep-ex
(eccitazione separata)

Rapporto di riduzione motoruota

Drive wheel gear ratio : 30 30 2z
Capacita massima di traino
Max vehicle weight kg 8177 3504 asl
L‘-‘Tr_u-u massimo ammesso sulla ruota ke 2600 5600 2600
Max wheel load
Coppia alla ruota
oppta alia THO Nm 501 215 334
Wheel torque
‘orrente assorbit:
Corren I.. 1ssorbita A 90 80 5L
Current adsorbed
Velocita in piano .
Vehicle speed on flat m/min 73 L6 109.8
Freno e/m con coppia frenante
eno ¢/m con copy C C Nm L0 L0 L0
e/m brake torque
Diametro ruota in poliuretan
¢tro ruota I potiuretano mm 350 350 350
Polvurethan tvre diameter
Yotenz: tore ster; _
l." enza motore sterzo W 500 500 500
Steering motor power
Velociti motore sterzo i -
Steeri . rpm 2800 2800 2800
teering motor speed
Rapporto di riduzione sistema di sterz .
| ”.” 0 lone siste sterzo i ng2 283 g2
Steering system ratio
"elocita di sterzat: o
\Il.lmll 1 di sterzata /sec 60 60 60
Steering speed
Peso
Weioht kg 169 169 169

N.B.: “Capacita massima di traino™, “Coppia alla ruota”, “*Corrente assorbita” e “velocita in
piano” sono sempre riferite alla potenza di targa del motore. Per avere informazioni piu
dettagliate contattare lo staff Metalrota,

NOTE: “Max vehicle weight”, “Wheel torgque”,

“Current adsorbed” and “Vehicle speed on flat”

always refer to the labelled power of the motor. Te have detailed information please contact

Metalrota’s staff.
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